Regulatory zaawansowane

O ESM - 4450 Uniwersalne wejscie termometryczne i analogowe

Regulacja: PID z autoadaptacjg, ON-OFF z histereza

Konstrukcja modutowa (moduly rozszerzajace | /O)

Sterowanie zaworem

Drugie wejscie pomiarowe

max. 3 wyjscia, wyjscie 4...20mA/0...10V
RS232 lub RS485

0 ESM - 4950

Regulatory tej serii sg przeznaczone sg do regulacji w réznych procesach technologicznych. Dzieki
rozbudowanym funkcjom uzytkowym mozliwe jest ich zastosowanie do wiekszosci zadan
stabilizacji temperatury, wilgotnosci oraz innych wielkosci fizycznych przy wspotpracy z sygnatami
analogowymi.

Wiasciwosci C E c“us

o Uniwersalne wejscie pomiarowe:
Wybér wejscia, zakres wskazan i rozdzielczo$¢ wskazan sg programowane przez uzytkownika.
Uzytkownik ma do wyboru dwie metody skalowania sygnatu analogowego: 2-punktowg dla
sygnatéw liniowych lub 16-punktowa dla sygnatéw nieliniowych. Istnieje mozliwos$¢ filtrowania,
wzmacnianiaikalibracji sygnatu pomiarowego.
W opcjidostepne jestdrugie wejscie pomiarowe (patrz moduty I/O).

O Metoda regulaciji:
Uzytkownik ma do wyboru dwie metody regulacji: PID z funkcjg automatycznego doboru nastaw
lub zatacz/wytacz (ON-OFF) z regulowana histerezg. Kazde z wyj$¢ (max. 3) moze by¢ wyjsciem
regulacyjnymzregulacja PID lub ON-OFF ztrybem grzania lub chtodzenia, wyj$ciem alarmowym
lub logicznym. Dostepny jest tryb regulacji automatycznej i rgcznej z ptynnym przejsciem
pomiedzy trybami.

o0 Konstrukcja modutowa:

e Regulatorwyposazonyjest w1 uniwersalne wyj$cie pomiarowei 1 wyjscie przekaznikowe. Moze

Somyoi by¢ ponadto wyposazony w 2 opcjonalne moduty rozszerzajgce 1/0 (Wejscie/Wyjscie), dzieki

ktérym bedzie rozbudowany o kolejne funkcje uzytkowe.

0O ESM - 9450

Lista dostepnych modutéw rozszerzajacych1/O:
Moduty wejéciowe (Input):

§ ., .9 g 32| Wejscie pomiarowe:
hi jSci Wejscie logiczne hit analogowe: 0...20mA,;
5| Mot | WeiScielog E|ve-ama) T omA
2| <3| wejscie transformatora 3 ?vf Wejscie pomiarowe:
% crosa-| Pradowego (CT)dla funkgji % termopary: K, J, E, T, B,
W ) t } alarmu przepalenia grzafki & |TC; 0-50mV R,S,N,C, L, 0..50mV
ymiary zewnetrzne
0 ESM - 4450 § l: Wejscie pomiarowe: § Os Wejls'cie po.moiar%vsz
max 5 2| ptaoo | czujnik Pt100 2-przewodowy 5| o.y | 2NAOGOWET...
1 Moduty wyjéciowe (Output):
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IMNE= 000000+ Doo00a S| 3a250v- | 37 'SPST 250V~ ,10° cykii s 2omanev=| SSR 20mA 18V=
48 i 105 \ S S[CG0] Wyiscie analogowe 0...20mA;
5 ® 9 Wyijscie tranzystorowe ¥ . 4...20mA; 0...10V jako
Q| Tranzystor| - NPN 40mA 18V= 9|08-20mA | sterujace lub do retransmisji
w w . e
0O ESM - 4950 max 15 obcigzalno$¢ <6000hm
>
O Regulacja czasowo-programowa (Ramping):
,,,,,,,, Whbudowana funkcja regulacji czasowo-programowej (tzw. ramping) pozwala na zapamiegtanie
" B 8 B 8 HHHHHHH 0 8-krokowego programu lub 2 programoéw 4-krokowych. Kazdy krok sktada sie z trzech nastaw:
o L I -wartosci zadanej
“““““ 8888 HHHHHHH - czasu narastania (opadania), maksymalny czas 99h:99min
E] E] - czasu przetrzymania, maksymalny czas 99h:99min
96 11 76 ‘ Wywotujac odpowiedni program regulator kontroluje proces, sekwencyjnie przetaczajac kolejne
nastawy w zadanych odstepach czasu. Komenda: Start, Stop, Pauza sg wywotywane za pomocg
0 ESM - 9450 klawiatury regulatora lub zwierajac wejscie logiczne (stosujac zewnetrzny przycisk i modut EMI400).
- max 15
M Przyktad procesu 4-krokowego:
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Uklad podtaczen do sterowania zaworem
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Zakresy pomiarowe

o0 Sterowanie zaworem:

Regulator ma funkcje sterowaniazaworem w uktadach grzania lub chtodzenia. Do realizacji tej
funkcji wykorzystuje dwa wyjécia przekaznikowe, ktére odpowiednio podajg napiecie na cewki
sitownika do otwarcia badz zamkniecia zaworu. Aby powyzsza funkcja byla realizowana
poprawnie, uzytkownik musi wprowadzi¢ czas potrzebny na catkowite otwarcie zaworu.

o0 Alarm uszkodzenia grzatek:

Do wykrycia przepalenia grzatki wykorzystuje sie transformator pradowy CT, ktéry okresla warto$¢
pradu elementu grzejnego. Sygnat z transformatora jest podawany na zaciski modutu
rozszerzajacego EMI420. Jesli nastapi awaria grzatki, warto$¢ pradu elementu grzejnego spadnie
ponizej zadanej wartosci oznaczajacej jego przepalenie, nastapi zatgczenie wyjécia alarmowego.

O Wyijscie 0...10V, 0/4...20mA:

Dodatkowe wyjscie 0...10V, 0/4...20mA (wykorzystujac modut rozszerzajacy EMO430) moze stuzy¢
do regulacji lub do retransmisji sygnatu pomiarowego.

O Zadawanie zewnetrzne:

Istnieje mozliwo$¢é nastawy z zewnatrz warto$ci zadanej za pomoca sygnatu analogowego
0...10VIub 0/4...20mA, wykorzystujgc moduty rozszerzajace EMI410 lub EMI450.

o0 Komunikacja:

Regulator moze komunikowa¢ sie¢ z komputerem przy pomocy interfejsu RS232 (standard) lub
RS485 (opcja) zgodnie z protokotem Modbus RTU. Darmowe oprogramowanie dotaczone do
regulatora z interfejsem RS232, pozwala na wizualizacje warto$ci mierzonej, zmiane wartosci
zadanej i alarméw oraz dokonywanie zmian wszystkich parametréw z poziomu komputera.
Wykorzystujac interfejs RS485 oraz ptatne oprogramowanie EC-Viewer mozna dodatkowo
obstugiwa¢ do 32 urzadzen jednoczesnie oraz dokonywac rejestracji wynikéw pomiaréw.

Dane techniczne

Czujniki rezystancyjne: Pt100 (2 lub 3-przewodowe)
Termoelementy: K, J,E, T,B,R, S,N, C, L

Analogowe: 0/4...20mA,; 0...10V; 0...5V; 0...50mV

10,25% zakresu dla Pt100, termoelementdéw i sygn. napigci.
+0,70% zakresu dla sygnatéw analogowych pradowych
kompensacja zimnych koncéw: automatyczna +0,1°C/1°C

330 ms

Wejscie:

Doktadnos¢ pomiaru:

Okres probkowania:

Wejscie: I Zakres wskazan: ‘ Doktadnos¢: Rozdzielczo$é wskazan: 0,1°C/1°C lub 1,0; 0,1; 0,01; 0,001 dla sygn. analogowych
czujniki rezystancyjne: Wyswietlacz: ESM-4450/9450: podwajny LED, 4 cyfry o wysokosci 10 i 8mm
Pt100 | -200..+650°C | 0,25% ESM-4950: podwdjny LED, 4 cyfry o wysokosci 13.2 i 8mm
termopary: Metoda regulaciji: PID z funkcjg automatycznego doboru nastaw
K (NiCr-NiAl) -200...+1300°C 0,25% ON-OFF z histerezg
J (Fe-CuNi) -200...+900°C 0,25% Wyjscie: 1 przekaznikowe 5A 250V~, trwalosc: 10° cykli
E (NiCr-CuNi -150...+700°C 0,25% . - )

T (CI é '\L: 0 200 +400°C 0 250/0 Moduty wejsciowe EMI400: wejscie logiczne

(Cu-CuNi) bl - . 0° (Input): EMI410: wejscie pomiarowe analogowe 0/4...20mA
B (PtRh30-PtRh6) 44...+1800°C 0,25% EMI420: wejscie transformatora CT 0..5A
R (Pt13Rh-Pt) 0...+1700°C 0,25% EMI430: wejscie pomiarowe termopar i 0...50mV
S (Pt10Rh-Pt) 0...+1700°C 0,25% EMI440: wejscie pomiarowe czujnika Pt100 2 przew.

N (NiCrSi-NiSi) 0...+1700°C 0,25% EMI450: wejscie pomiarowe analogowe 0...10V
C (W5Re-W26Re) 0...+2300°C 0,25% Moduty wyjsciowe EMO400: wyjécie przekaznikowe 3A 250V~, 10° cykli
L (Fe-CuNi) -100...+850°C 0,25% (Output): EMO410: wyjscie potprzewodnikowe SSR 18V=, max 20mA
sygnaly analogowe: EM84205 wyj:éc!e tranzystorow7 NPN 18y=, max 40mA
0.50mV 1999..+9999 0.25% . o EMO430: wyjscie analogowe 0 4...?OmA, 0...10vV
0.5V 1999..+9999 0.25% Interfejs do komunikacji: RS-232 (standard) lub RS-485 (opcja), ModBus-RTU
0..10V -1999...+9999 0,25% Montaz: ESM-4450: w otworze o wymiarach: 46 x 46mm
0. 20mA 21999.. +9999 0,70% ESM-4950/9450: w otworze o wymiarach: 92 x 46mm
4..20mA -1999...+9999 0,70% Stopien i klasa ochrony: IP65 / 1I, separacja galwaniczna 2kV
Zasilanie: 100...240V~ £15% lub 24V=/~ +15% max. 6VA
Warunki pracy: 0...50°C; 0...90%RH (bez kondensacji)
Uktad podtaczen: Sposo6b zamawiania
ESM-4450
o csdoso [ 120 L[
0/4...20mA ESM-9450
Pt-100 o ;é Wyjscie Zasilanie: | Kod: * Modut - 2: Kod:
’-ET— =] T ® 'eQu'aCYJ"e 100...240V~ 1 spos6b zamawiania: patrz Modut -1
e | ]2 e |2 * Modut - 1: Kod:
2 B A — ' '
ESM-4450 Wejscie: | Kod: brak 00
uniwersalne | 20 wyjscie przekaznikowe 3A 250V~ 01
5A 250V~ wyjscie SSR 18V 20mA 02
MODUL-1 ~ MODUL -2 |E| Gniazdo Interfejs: | Kod: wyjscie tranzystorowe NPN 18V 40mA | 03
<«— komunikacyjne _ Yy .
RS232 lub RS485 _ RS-232 1 wyjscie analogowe 0/4...20mA; 0...10V | 04
RS-485 2 wejscie logiczne 07
2 — wejscie analogowe 0/4...20mA 08
[_[g] |_2L| ? %‘ ? Wyijscie 1: Kod: wejécie transformatora CT 0...5A 09
v przekaznikowe 5A 250V~ 1 wejscie termopar i 0...50mV 10
WejschWyjscla Zasilanie . — —
rozszerzajace 100...240V~ opcje za dodatkowo optata, wejscie czujnika Pt100 11
wejscie analogowe 0...10V 12

Przyktad zaméwienia:
ESM4450-1-20-1-1/01-04 - Regulator ESM-4450 z uniwersalnym wej$ciem pomiarowym, dwoma

wyjsciami przekaznikowymi, wyjsciem 4...20mA do retransmisji sygnatu pomiarowego, interfejsem

RS-232, zasilanie 100...240VAC.




